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        Cooperação humano-robôs através de interações por ações /
Kevin Braathen de Carvalho. – Viçosa, MG, 2019.

          71 f. : il. (algumas color.) ; 29 cm.

   

          Orientador: Alexandre Santos Brandão.

          Dissertação (mestrado) - Universidade Federal de Viçosa.

          Referências bibliográficas: f. 63-71.

   

          1. Interação homem-máquina. 2. Robótica Redes neurais
(Computação). 3. Sistema de reconhecimento de padrões.
I. Universidade Federal de Viçosa. Departamento de Engenharia
Elétrica. Programa de Pós-Graduação em Ciência da
Computação. II. Título.
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